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CADERNO DE PROVA OBJETIVA

CONCURSO PÚBLICO
PROFESSOR DO ENSINO BÁSICO, TÉCNICO E TECNOLÓGICO

Edital 166/2023

1.  Este caderno de prova, com páginas numeradas 
de 1 (capa) a 27 (folha de anotação do candidato), é 
constituído de 60 (sessenta) questões objetivas, assim 
distribuídas:

01 a 10 –  Língua Portuguesa;
11 a 20 –  Fundamentos da Educação e   
 Legislação;
21 a 30 –  Conhecimentos Gerais do Estado de
                       Mato Grosso;
31 a 40 –  Informatica Básica;
41 a 60 –  Conhecimentos Específi cos.

2. Caso o caderno de prova esteja incompleto ou 
tenha qualquer defeito de impressão, solicite ao fi scal 
a substituição deste.

3. Marque no cartão-resposta somente uma 
alternativa para cada questão, preenchendo 
completamente o círculo, conforme o exemplo abaixo.

 3.1  A correção da prova será feita por 
processo de leitura óptica do cartão-resposta
personalizado. Por isso, o candidato deverá 
atentar para a orientação contida nesta capa da 
prova sobre a forma correta de preenchimento 
do campo relativo a cada questão. Se o campo for 
preenchido em desacordo com essa orientação, 
o candidato arcará com o ônus de não ter 
computada a exata pontuação alcançada.

 3.2.  Não rasure nem amasse o cartão-  
resposta.

4. Todos os espaços em branco, neste caderno, podem 
ser utilizados para rascunho.

5. A duração da prova é de 4 (quatro) horas, já incluído 
o tempo destinado ao preenchimento do cartão-
resposta.

6. Somente após decorridas 2 horas e 30 minutos do 
início da prova, o candidato, depois de entregar seu 
caderno de prova e seu cartão-resposta, poderá 
retirar-se da sala de prova. O candidato que insistir em 
sair da sala de prova antes desse tempo deverá assinar 
termo de desistência, declarando sua desistência do 
concurso.

7. Será permitida a saída de candidatos levando o 
caderno de prova somente na última meia hora de 
prova.

8. Na página 27 deste caderno de prova, encontra-
se a Folha de Anotação do Candidato, a qual poderá 
ser utilizada para a transcrição das respostas das 
questões objetivas. Essa folha poderá ser levada pelo 
candidato, para posterior conferência com o gabarito, 
somente após decorridas 2 horas e 30 minutos do 
início da prova.

9.  Após o término da prova, o candidato deverá, 
obrigatoriamente, entregar ao fi scal o cartão-
resposta assinado e preenchido.
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CONHECIMENTOS ESPECÍFICOS

QUESTÃO 41

Em um sistema de coordenadas cartesiano tridimensional com origem no centro do elipsoide de revolução, 
dois pontos distintos localizados na superfície do elipsoide e que possuem a mesma coordenada Z (com Z 
≠ 0), possuem:

(A) Altitudes geométricas iguais e latitudes diferentes.

(B) Altitudes geométricas iguais e latitudes iguais.

(C) Altitudes geométricas diferentes e latitudes diferentes.

(D) Altitudes geométricas diferentes e latitudes iguais.

(E) Altitudes geométricas iguais a Z.

QUESTÃO 42

O Sistema de Referência Geocêntrico para as Américas (SIRGAS), em sua realização do ano de 2000 
(SIRGAS2000), é utilizado oficialmente pelo Sistema Geodésico Brasileiro (SGB). Assinale a alternativa 
INCORRETA sobre o SIRGAS2000.

(A) É um sistema geocêntrico.

(B) A época de referência das coordenadas é 2000,4.

(C) A figura geométrica para a Terra é o Elipsóide do Sistema Geodésico de Referência de 1980 (Geodetic 
Reference System 1980 – GRS80).

(D) Constitui-se uma densificação regional do International Terrestrial Reference Frame (ITRF2005).

(E) É composto por 21 estações de referência estabelecidas no Brasil.

Considere as informações a seguir para responder às questões 43 e 44.

Em um levantamento topográfico planimétrico, foi determinada uma poligonal fechada, partindo do ponto 
0, com ré no ponto 5 e vante no ponto 1. Foram percorridos os pontos 1, 2, 3, 4 e 5, com chegada no ponto 
0, conforme a figura e a tabela a seguir:

Estação Ponto 
visado

Ângulo horizontal 
corrigido

0 1 281° 27’ 00”

1 2 245° 37’ 10”

2 3 221° 50’ 20”

3 4 255° 26’ 00”

4 5 279° 43’ 00”

5 0 -
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QUESTÃO 43

Qual é o valor do ângulo horizontal formado entre as direções 5-4 e 5-0?

(A) 155°56’30”.

(B) 159°00’30’.

(C) 204°03’30”.

(D) 99°43’00”.

(E) 158°36’30”.

QUESTÃO 44

Sabendo que o azimute da direção 0-5 é de 111°50’55”, o azimute da direção 0-1 é de:

(A) 213°17’55”.

(B) 33°17’55”.

(C) 35°49’50”.

(D) 45°37’10”.

(E) 101°27’00”.

QUESTÃO 45

O posicionamento por ponto preciso (PPP) é um método de posicionamento por GNSS que vem ganhando 
grande espaço, sobretudo com a disponibilização de aplicações de processamento online, como a 
disponibilizada pelo IBGE (IBGE-PPP). Analise as seguintes afirmações:
I - Utiliza as observáveis pseudodistância ou fase da onda portadora, ou ambas.
II - Requer o uso de efemérides e correções dos relógios dos satélites, ambos com alta precisão.
III - Quando se utilizam receptores de múltiplas frequências, é possível utilizar combinações lineares para 

reduzir os erros referentes à ionosfera.
IV - Não pode ser utilizado como método de posicionamento para a determinação de vértices de limite 

artificiais no georreferenciamento de imóveis rurais.

Está CORRETO sobre o PPP o que se afirma em:

(A) I e II apenas.

(B) I e III apenas.

(C) I, II e III apenas.

(D) II e III apenas.

(E) I, II, III e IV.  

QUESTÃO 46

O posicionamento relativo em tempo real denominado Real-Time Kinematic (RTK) tem sido muito empregado 
por proporcionar alta produtividade e acurácia nos levantamentos. Assinale a alternativa INCORRETA sobre 
o RTK.

(A) Pode ser utilizado para determinação de limites artificiais no georreferenciamento de imóveis rurais, 
condicionado à solução do vetor das ambiguidades como inteiro (solução fixa).

(B) Utiliza dois receptores, sendo os dados coletados em uma estação de referência transmitidos para a 
estação móvel por meio de um link de rádio ou algum outro tipo de sistema de comunicação.
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(C) É possível receber as correções na estação móvel a partir de estações da Rede Brasileira de 
Monitoramento Contínuo em tempo real (RBMC-IP) por meio do protocolo Internet conhecido por 
Networked Transport of RTCM via Internet Protocol (NTRIP).

(D) Os erros envolvidos no levantamento RTK (ionosfera, troposfera e órbita dos satélites) são 
proporcionais ao comprimento da linha de base, o que restringe a distância entre a estação de 
referência e o usuário a distâncias curtas (menor que 20 km).

(E) Utiliza como observável GNSS fundamental a pseudodistância a partir do código.

QUESTÃO 47

Quando se trata de aerofotogrametria utilizando imagens digitais, o tamanho ou resolução espacial do pixel 
no terreno, também conhecido como GSD (em inglês, Ground Sample Distance), é um elemento importante 
para o planejamento do voo. Para se obter um GSD de 0,10 m utilizando uma câmara equipada com um 
sensor CCD, cuja unidade matricial possui 12 μm e distância focal de 120 mm, a altura de voo deve ser de:

(A) 100 m.

(B) 300 m.

(C) 1000 m.

(D) 80 m.

(E) 1200 m.

QUESTÃO 48

A determinação da posição de uma câmera fotogramétrica no sistema de coordenadas do espaço 
objeto é dada por uma relação geométrica estabelecida na orientação exterior. Os parâmetros a serem 
determinados nesse processo são:

(A) Coordenadas do centro perspectivo.

(B) Ângulos de atitude e coordenadas do centro perspectivo.

(C) Distância focal e ângulos de atitude.

(D) Distância focal e coordenadas do centro perspectivo.

(E) Distância focal, ângulos de atitude, coordenadas do centro perspectivo.

QUESTÃO 49

O procedimento fotogramétrico matemático que, segundo Lugnani (1987), “tem como objetivo gerar 
coordenadas precisas de pontos do espaço a partir de coordenadas medidas em fotografias ou em modelos 
estereoscópicos” é denominado:

(A) Ortorretificação.

(B) Resseção fotogramétrica.

(C) Aerotriangulação.

(D) Restituição.

(E) Resseção espacial.

QUESTÃO 50

De acordo com a Norma da Especificação Técnica para Controle de Qualidade de Dados Geoespaciais (ET-
CQDG, 2016), para uma carta topográfica na escala de 1:25000, o PEC planimétrico e o erro padrão para a 
classe A devem ser de:

(A) PEC = 12,5 m e EP = 7,5 m.
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(B) PEC = 5 m e EP = 3 m.

(C) PEC = 7,5 m e EP = 4,5 m.

(D) PEC = 20 m e EP = 12 m.

(E) PEC = 25 m e EP = 15 m.

QUESTÃO 51

Diferentes projeções podem ser utilizadas na confecção de mapas, e no Brasil a projeção mais utilizada é a 
Universal Transversa de Mercator (UTM). Analise os seguintes itens relativos ao sistema UTM.
I - É conforme, tendo como superfície de projeção um cilindro transverso.
II - Divide o mundo em 60 fusos de 6° de amplitude, sendo o fuso 20 compreendido entre as longitudes 

66°W e 60°W.
III - O fator de escala no meridiano central de cada fuso é de 0,999995.
IV - Um ponto com coordenadas E = 350000 m e N = 9000000 m se encontra a oeste do meridiano central 

de seu fuso UTM.

Está CORRETO o que se afirma em:

(A) I e II apenas.

(B) III e IV apenas.

(C) I, II e III apenas.

(D) I, II e IV apenas.

(E) II, III IV apenas.

QUESTÃO 52

A partir de um ponto 01, localizado no hemisfério Sul, com coordenas UTM  E = 236000 m e N = 7980000 
m, foi determinado um azimute de quadrícula de 153°26’00” para um ponto 02. O valor da convergência 
meridiana no ponto 01 é de 0°46’00” e da redução angular para o alinhamento é de 0°0’3”. O valor do 
azimute geodésico do ponto 01 para o ponto 02 será de:

(A) 154°12’03”.

(B) 152°40’03”.

(C) 154°11’57”.

(D) 152°39’57”.

(E) 152°40’00”.

QUESTÃO 53

O Object Modeling Technique for Geographic Applications (OMT-G) é um modelo de dados muito utilizado 
para projetos de bancos de dados e aplicações geográficas. De acordo com as Especificações Técnicas 
para Estruturação de dados Geoespaciais Vetoriais (ET-EDGV 3.0), a modelagem OMT-G prevê os seguintes 
relacionamentos topológicos espaciais entre polígonos:
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As relações espaciais de 1 a 8 do polígono A para com o polígono B são:

(A) Disjunto; dentro; contém; igual; encontram; cobre; coberto por; sobreposição.

(B) Disjunto; contém; dentro; igual; encontram; cobre; coberto por; sobreposição.

(C) Disjunto; igual; dentro; contém; encontram; cobre; coberto por; sobreposição.

(D) Disjunto; contém; dentro; igual; encontram; coberto por; cobre; sobreposição.

(E) Disjunto; dentro; contém; igual; encontram; coberto por; cobre; sobreposição.

QUESTÃO 54

Existem duas estruturas fundamentais para a representação de informações geoespaciais em SIG: o 
modelo vetorial e o modelo raster ou matricial. De acordo com Aronoff (1993), são vantagens do modelo 
raster em relação ao modelo vetorial EXCETO o que se afirma em:

(A) É uma estrutura de dados simples.

(B) Executa facilmente e de maneira eficiente operações com overlay (sobreposição).

(C) Representa de modo eficiente a variabilidade espacial.

(D) Facilita a manipulação e o tratamento de imagens digitais.

(E) É eficiente para representar relações topológicas.

QUESTÃO 55

De acordo com o Manual Técnico para Georreferenciamento de Imóveis Rurais – 2ª Edição, o cálculo de áreas 
dos imóveis para fins de georreferenciamento deve ser feito utilizando:

(A) Coordenada no sistema UTM.

(B) Coordenadas geodésicas cartesianas.

(C) Coordenadas geodésicas curvilíneas. 

(D) Coordenadas cartesianas no sistema geodésico local.

(E) Coordenadas plano-retangulares no sistema topográfico local. 

QUESTÃO 56

A Associação Brasileira de Normas Técnicas (ABNT) publicou em 30/06/2022 a NBR 17047:2022, a qual 
regulamentou o padrão dos trabalhos técnicos e o procedimento para o levantamento cadastral territorial 
para registros públicos. A normativa, que tem sido informalmente chamada de “Lei do Georreferenciamento 
Urbano”, estabelece que a precisão posicional planimétrica da parcela ou do imóvel urbano deve ser de:

(A) 24 cm.

(B) 8 cm.

(C) 50 cm.

(D) 10 cm.

(E) 6 cm.

QUESTÃO 57

A Rede de Referência Cadastral Municipal (RRCM) é uma importante estrutura de apoio básico para 
levantamentos, projetos, cadastros ou implantação de obras, sendo constituída por pontos materializados 
no terreno com coordenadas planialtimétricas, referenciados ao Sistema Geodésico Brasileiro. Os 
procedimentos para a implantação da RRCM são definidos pela:

(A) NBR 14.166.

(B) NBR 13.133.
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(C) NBR 17.047.

(D) NBR 10.582.

(E) NBR 8.196.

QUESTÃO 58

Segundo Gemael (1994), quando os valores observados ajustados podem ser expressos explicitamente 
como uma função dos parâmetros ajustados, diz-se que o ajustamento se processa pelo método:

(A) Paramétrico.

(B) Combinado.

(C) Correlatos.

(D) Equações de condição.

(E) Colocação.

QUESTÃO 59

No ajustamento de observações, trabalha-se com observações redundantes e inconsistentes. Para se obter 
uma solução única pelo Método dos Mínimos Quadrados, o seguinte critério é estabelecido:  

(A) O quadrado da soma dos resíduos deve ser mínimo.

(B) A soma dos quadrados dos resíduos deve ser nula.

(C) A soma dos quadrados dos resíduos deve ser mínima.

(D) O quadrado da soma dos resíduos deve ser nulo.

(E) O vetor dos resíduos deve ser nulo.

QUESTÃO 60

Os termos precisão e acurácia são comumente encontrados na literatura quando se trata de qualidade de 
uma grandeza medida ou de um parâmetro estimado. Considerando os conceitos de precisão e acurácia 
apresentados em Monico et al. (2009), é correto o que se afirma em:

(A) Precisão está associada apenas a efeitos aleatórios e acurácia apenas a efeitos sistemáticos.

(B) Precisão está associada apenas a efeitos sistemáticos e acurácia apenas a efeitos aleatórios.

(C) Precisão está associada apenas a efeitos sistemáticos e acurácia a efeitos aleatórios e sistemáticos.

(D) Precisão e acurácia estão associadas apenas a efeitos aleatórios.

(E) Precisão está associada apenas a efeitos aleatórios e acurácia a efeitos aleatórios e sistemáticos.
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